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 برنامه تدریس در هفته و شماره کلاس:
  و پله اي DCآشنایی با اصول اولیه الکترونیک و موتورهاي  اهداف درس:

 امکانات آموزشی مورد نیاز:
ترمامتحان پایان ترمامتحان میان  هاي کلاسی و آموزشیفعالیت ارزشیابی مستمر(کوئیز)   نحوه ارزشیابی 

 درصد نمره 25 - 25 50
Analytical robotics and mechatronics, wolfram stadler ]1 [ 

[2]Mechatronics: Electronic Control Systems in Mechanical Engineering, W. Bolton 
[3] Electrical Engineering: principles and applications, Allan R. Hambley 

 منابع و مآخذ درس

بندي درسبودجه  

 شماره هفته  مبحث توضیحات
 1 موتورهاي DCمغناطیس دائم , خصوصیات آنها  
سرعت  -منحنی گشتاور   2 
 DC 3معیارهاي انتخاب موتور  
 4 ، منحنی هاي مشخصه ؛ خصوصیات آنها و موارد کاربردDCانواع موتورهاي 
 5 ، منحنی هاي مشخصه ؛ خصوصیات آنها و موارد کاربردDCانواع موتورهاي 
 6 انواع موتورهاي پله اي(رلوکتانس متغیر ؛ مغناطیس دائم و هیبرید)  
 7 انواع موتورهاي پله اي(رلوکتانس متغیر ؛ مغناطیس دائم و هیبرید)  
 8 سرعت -خصوصیات موتور هاي پله اي، منحنی گشتاور 
 9 معیارهاي انتخاب موتور هاي پله اي 
 10 مواد نیمه هادي و دیودها 
 BJT 11ترانزیستورهاي  
 OP-AMP( 12و تقویت کننده هاي عملیاتی ( MOSFETترانزیستورهاي  
 PWM( 13 و مدارهاي push-pull و پله اي ( مدار هاي ترانزستوري DC  مدارهاي تحریک موتورهاي 
 PWM( 14 و مدارهاي push-pull و پله اي ( مدار هاي ترانزستوري DC  مدارهاي تحریک موتورهاي 
 PWM( 15 و مدارهاي push-pull و پله اي ( مدار هاي ترانزستوري DC  مدارهاي تحریک موتورهاي 
 PWM( 16 و مدارهاي push-pull و پله اي ( مدار هاي ترانزستوري DC  مدارهاي تحریک موتورهاي 

 


